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Физика, механизмы, закон образования человека и формирования разума

В работе раскрывается самоуправляемый механизм происхождения человека и формирования разума, работающий на генетическом уровне. Он основывается на выключении рефлекторной функции волновой пространственной ориентации у популяций высокоразвитых четвероногих человекообразующих позвоночных животных посредством прямохождения и восполнения ее приобретением знаний о свойствах и закономерностях окружающего пространства. Эти процессы запустили механизм зарождения и развития сознания и рассудочной деятельности.

Когда безусловно и условно-рефлекторные механизмы поведения у человекообразующих популяций (расы) в целом достигли необходимого уровня развития, это явилось и послужило запускающим сигналом для преобразования их представителей в человека. Механизм преобразования работал в ждущем режиме и включился при определенном уровне развития организации управляющих центров головного мозга. При этом на генетическом уровне происходила перестройка программы строения тела и организма в целом у всех популяций на линию человека, которая запустила механизм постепенного выпрямления скелета четвероногого животного с целью прямохождения.

Процесс преобразования организма протекал поэтапно тысячелетиями по схеме целенаправленного комплекса последовательных фиксированных действий, т.е. по самоорганизуемой, самоперестраиваемой и самоуправляемой генетической программе, отслеживающей все последовательности - фазы формирования человека и выводящей на современного человека (Homo sapiens), начиная с соответствующих популяций человекообразующих "рыбок". Каждый последующий этап развития включался в действие после выполнения (завершения) предыдущего этапа, т.е. при достижении его промежуточной цели [4]. 

Для объяснения возникновения и существования наблюдаемого многообразия животного мира и возникновения человека без участия Творца Дарвин использовал естественный отбор, который возвел фактически в ранг некоего созидателя. В то время он не мог постичь, что живые организмы формируются по обнаруженным единым законам самоорганизации живого по самоперестраиваемой генетической программе на уровне их популяций. Естественный отбор не обладает предвидением, он имеет дело только с уже готовым массовым биологическим материалом. Поэтому он не обладает знанием, он не владеет законами образования и организации живого. Естественный отбор – это всего лишь, своего рода, "ОТК некоторого завода", в котором, как известно, осуществляется выборка из серии готовых изделий, соответствующих техническим требованиям. Естественный отбор – это результат взаимодействия какой-либо популяции животных, живых организмов с неживой и живой природой, и поэтому он не обладает созидающей силой. Под его воздействием происходит селекция наиболее совершенных и устойчивых к внешней среде структур живых организмов.

Все виды животных, в том числе и человек, формируются по жесткой генетической самоперестраиваемой программе, начиная с процесса оплодотворения, проходя последовательно и целенаправленно все стадии развития позвоночных животных и дальнейшего развития, причем поэтапно, т.е. дискретно. При этом в программе формирования и развития каждой особи учитываются особенности программы структурно-функциональной организации родителей и всех ступеней развития ее далеких предков. Эту теорию происхождения всего многообразия животных по единым законам, в том числе и человека, подтверждают и эмбриологические исследования. Они показали, что зародыши таких позвоночных животных, как морская свинка, обезьяна и человек проходят последовательно одинаковые стадии развития. На начальном этапе их зародыши имеют явно выраженные жабры. Однако на завершающей стадии развития зародыши этих животных, несмотря на явное структурное и внешнее сходство, имеют и свои явно выраженные различия, которые и определяют их видообразующую линию. В частности, если мы рассмотрим зародыши гориллы, шимпанзе и человека, то увидим действительно большое сходство на структурном уровне. Это так и должно быть, поскольку они развивается по единым законам образования живого. Однако строение головы у них резко отличается. У зародыша человека мозговой отдел черепа в несколько раз больше. Кроме того, зародыш человека резко отличается строением передних и задних конечностей. Основное же их отличие отчетливо наблюдается на этапе окончательного формирования зародыша и заключается в значительно развитой голове у человека. У зародышей обезьян размеры головы практически занимает лицевой отдел и сильно зауженный и низко скошенный лоб, а у человека уже совершенно развиты лобные доли. Это "животное" фактически в зародыше наделено способностями управлять своими действиями на уровне сознательного, т.е. это действительно человек. Поэтому спекулировать на сходстве человека с современной обезьяной, по крайней мере, не корректно и не научно. Обезьяны – это те же животные, которые занимают свою строго определенную нишу в общей системе многообразия живого на Земле и имеют своего прямого предка.

В процессе выпрямления скелета у представителей человекообразующих популяций в режим прямохождения происходили значительные изменения в функционировании их фундаментальной рефлекторной системы волновой гравитационно-инерциальной ориентации в пространстве, имеющие принципиальное и решающее значение в становлении четвероногого животного на линию человека [4]. 

Как установлено (2,3(, шагающие и бегающие позвоночные животные при волнообразном способе передвижения, связанным с периодическим способом преодоления гравитации, формируют ориентирующее поле силовой волновой инерциальной природы с частотой отталкиваний от опорного субстрата (поверхности Земли) f. Это ориентирующее поле создается в результате взаимодействия волнообразного движения туловища массой Мт позвоночного животного с вращающимся с запада на восток околоземным гравитационным пространством. Это поле поляризовано в плоскости горизонта, его вектор напряженности 
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 реверсирует в истинном географическом направлении "восток-запад" с частотой преодоления туловищем гравитации и определяется в векторной форме следующим уравнением
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 – компасная сила инерции, развиваемая туловищем. 

Численное значение компасной силы инерции 
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, развиваемой волнообразно движущимся туловищем позвоночного животного записывается в виде
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где МТ - масса туловища животного; (з - угловая скорость суточного вращения Земли (околоземного пространства); ( - широта места; Zт - амплитуда вертикальных колебаний центра масс туловища вдоль вектора напряженности гравитационного поля Земли 
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; ( - угловая частота вертикальных колебаний животного, равная (=2(f; t - время (2,3(. В формируемом поле туловище позвоночных совершает строго ориентированные в истинном географическом направлении "восток-запад" микрометровые колебания относительно своего среднего положения. Эти колебания в силу своей устойчивой направленностью в пространстве именуется компасными колебаниями. Они обладают высокой пространственной избирательностью и, соответственно, информативностью.

Бегающие, летающие и плавающие позвоночные животные передвигаются вдоль своей продольной оси. При этом голова бегающего четвероногого позвоночного животного, размещаемая на достаточно протяженной гибкой в вертикальной плоскости шее, практически не участвует в вертикальных колебаниях вместе с его туловищем. За счет управляемой мышцами шеи голова удерживается практически в плоскости горизонта на одном уровне. Она выполняет роль стабилизированной платформы (2,3(, на которой лежит подвижное достаточно массивное отолитовое тело линзообразной формы (пробная масса) утрикулюса, связанная эластичными кончиками волосков с его многочисленными механорецепторами. Утрикулюс – это отолитовый орган, расположенный в голове, во внутреннем ухе позвоночного животного (в его вестибулярном аппарате). Механорецепторы утрикулюса, уложены на его горизонтально расположенном эпителии, образуя замкнутую сенсорную поверхность (матрицу), повторяющую округлую форму его отолитов (2-4(. Они располагаются в радиальных направлениях сенсорной матрицы таким образом, чтобы оси их максимальной чувствительности совпадали с направлением их радиусов. При такой схеме размещения избирательных в направлении возбуждения механорецепторов организуется градуальная шкала, лимб биологического компаса (2,3(.

Компасная сила инерции, развиваемая туловищем массой Мт, воздействует и на связанную с ним с помощью шеи стабилизированную в плоскости горизонта голову. При этом голова массой mг подвергается со стороны туловища реальному силовому компасному воздействию, реверсируемому в истинном географическом направлении "восток-запад". Сообщаемые голове компасные реверсируемые ускорения 
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В процессе выпрямления туловища позвоночного животного в положение прямохождения его шея, ее продольная ось также поднимается вслед за туловищем под тем же углом к плоскости горизонта (см. рисунок). При этом голова при передвижении встающего на задние конечности животного начинает совершать вслед за туловищем в той же фазе (синфазно) незначительные вертикальные колебания вверх-вниз. Их величина зависит от угла наклона туловища к плоскости горизонта. В таком случае эффективность воздействия развиваемой компасной силы инерции туловища на голову снижается. Она максимальна, когда голова практически не совершает вертикальных колебаний при колеблющемся вверх-вниз туловище, как это имеет место, например, у птиц и других позвоночных животных, передвигающихся вдоль своей продольной оси. При вертикальном же положении позвоночника в режиме прямохождения голова животного совершает точно такие же по величине и в одинаковой фазе вертикальные колебания, как и туловище. При этом воздействие компасной силы инерции туловища на голову прекращается, т.к. сама голова и все ее внутренние части, жестко связанные с ней, развивают точно такие же компасные ускорения, как и туловище. Фактически при передвижении в вертикальной стойке не происходит силового взаимодействия между головой и туловищем. В промежуточных положениях выпрямляющегося позвоночного животного и соответственно передвигающегося в наклонном положении, его голова подвергается силовым воздействиям и развивает ускорения, пропорциональные разнице значений вертикальных колебаниях туловища Zт и головы zг. В общем случае величина компасных ускорений головы 
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Из формулы (4) видно, что при отсутствии вертикальных колебаний головы (zг = 0) в процессе периодического способа передвижения животного ее компасные ускорения принимают максимальное значение (у птиц, у кошачьих и др.). При равенстве амплитуд вертикальных колебаний туловища и головы (Zг=zг), что происходит в режиме прямохождения позвоночного животного (человека), компасные ускорения его головы 
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г равны нулю и поэтому у него прекращает функционировать безусловно-рефлекторный механизм волновой пространственной ориентации.

Установлено (2,3(, что функции чувствительных элементов, воспринимающих собственные компасные колебания туловища в плоскости горизонта у позвоночных выполняют высокочувствительные механорецепторные образования (утрикулюс - utriculus) в вестибулярном аппарате, возбуждаемые инертными подвижными массивными отолитами, и избирательно реагирующими на силовые воздействия в плоскости горизонта с круговым обзором в диапазоне углов от 0 до 360О с угловым разрешением не хуже 10 угл.сек.

При компасных колебаниях головы и, соответственно рецепторной поверхности (градуальной сенсорной матрицы) утрикулюса (имеет парное строение) его достаточно массивные отолиты, стремясь сохранить свое состояние, отстают в реверсируемых компасных движениях головы, тем самым вызывая смещение, изгиб волосков механорецепторов и их возбуждение. Развиваемые отолитовой мембраной компасные силы инерции, прямо пропорциональны ее массе mот и ускорениям основания (рецепторной поверхности), т.е. компасным ускорениям головы 
[image: image12.wmf]h

&

&

г. Величина компасных сил, развиваемых отолитами Fот, возбуждающих волосковые механорецепторы градуального лимба биологического компаса, исходя из Первого закона Ньютона, определяется по формуле
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Из обнаруженного закона волновой пространственной ориентации животных (1)-(5) следует, что ее механизм выключается полностью у позвоночного животного при условии вертикального способа передвижения. Процесс выпрямления животного (прямого предка человека) проходил постепенно, поэтапно. Согласно выражениям (4) и (5) также постепенно и поэтапно снижалась эффективность работы механизма волновой гравитационно-инерциальной ориентации. При приближении положения туловища животного к вертикальной стойке в процессе передвижения разница в размахах вертикальных колебаний туловища и головы в процессе волнообразного способа передвижения сокращается и приближается к нулю. При этом развиваемая отолитами утрикулюса компасная сила инерции, исходя из выражений (4) и (5), приближается к нулю, что подводит ее к порогу восприятия механорецепторами утрикулюса (биологического компаса) и прекращению преобразования волнообразного действия в соответствующий информативный электроответ. Затем у нашего прямоходящего предка (всей человекообразующей популяции) начался процесс естественного разрушения системы волновой ориентации на уровне ее нейронных связей, как не использующихся. Не работающие нейронные связи отмирают. В результате этого у него запустился механизм восполнения утраченной функции волновой пространственной ориентации познанием окружающего мира [4]. Она обеспечивала ему выполнение жизненно важных функций, связанных с передвижением: поиск и добывание пищи, защиту от врагов и природных стихий, воспроизводство себе подобных, самосохранение и сохранение вида. Лишившись врожденных "знаний" о способе волновой пространственной ориентации, наш прямой предок волей Природы вышел из-под контроля безусловных рефлексов, приобрел свободу в действиях и вынужден был познавать окружающее пространство и его многообразные и меняющиеся ориентиры, явления и их закономерности. При этом процесс познания мира был продиктован, мотивирован стойким животным чувством самосохранения.

Чтобы осуществить функцию ориентирования в пространстве в процессе движения, неизбежен контроль намерений, действий, необходима сверка каждого не только сделанного, но и последующего шага. Под воздействием качественно новой многообразной информации о свойствах окружающего пространства, прокладывающей себе путь через органы чувств в определенные отделы головного мозга и оставляющей в нем "следы", происходила организация нейронных фиксированных связей, образующих функциональные структуры (энграммы) (1(. Процесс преобразования животного в человека проходил в результате вынужденного включения в активную работу мозга, его коры для осуществления методом проб и ошибок важнейшей функции жизнедеятельности – пространственной ориентации с использованием приобретаемых знаний и применением, независимо от его воли, фундаментальных принципов управления. 

Приобретаемая пространственная ориентация человека всей своей физической сущностью, своими действиями способствовала формированию навыков предугадывания хода изменения ситуаций и прогнозирования процесса в целом и развивала тем самым основы рассудочной деятельности, механизма мышления и рационального поведения. Это стало началом формирования процессов мышления (разума), в основе которых используются принципы управления, учитывающие степень завершенности выполняемых действий. В результате такого взаимодействия нашего предка с неживой и живой Природой, фактически по ее воле (по перестраиваемой программе) запустился процесс формирования фундаментальной системы, управляющей его собственными действиями под руководством и контролем рассудочной деятельности на основе приобретаемых знаний и собственного опыта, именуемой сознанием. Процесс преобразования животного в человека протекал закономерно, в рамках раскрытого объективно существующего закона Природы – формирования разума.

Выпрямлением скелета в режим прямохождения у него был выключен важнейший рефлекторный механизм волновой пространственной ориентации и одновременно с этим включился механизм восполнения утрачиваемой функции на основе приобретаемых знаний об окружающем мире. Под воздействием ориентационной информации о свойствах и закономерностях окружающего пространства впервые происходила организация качественно новых нейронных связей, образующих функциональные управляющие структуры (энграммы) с использованием рассудочного контроля: сознание, речь, разум, а затем уже осмысленная трудовая деятельность.
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